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Ricostruzione della legge oraria 
dalla velocità: il fatto matematico
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Per conoscere la posizione al tempo tB
bisogna conoscere la velocità fra tA e tB 

e la posizione al tempo tA

Perché l’integrale?
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Es: moto rettilineo uniforme
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Segue che la velocità media
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È la media temporale della velocità 
istantanea
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Come si ricavano posizione e velocità 
dall’accelerazione?
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Due condizioni iniziali: se l’accelerazione è nulla 
la velocità può essere diversa da zero 

( ) ( ) ( ) ( ) ( )
o o

o

t t'

o o
t t

v t t t dt ' dta tr t t " "r= + − + ∫ ∫



S. Vitale A.A. 2001-2002 13

Esempio: il moto nel campo 
gravitazionale terrestre
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Una piccola parentesi matematica: il versore
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La velocità
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